


Motores monofásicos.
Motores trifásicos de 6 y 9 puntas.

Sistemas de arranque.
Arranque directo.

Arranque y paro mediante contactores.
Arranque Delta-Estrella con temporizador.

Inversión de giro.
Arrancadores suaves.

Variadores de frecuencia.
Rampa de aceleración y frenado.

Control mediante PLC.
Arranque y paro en lenguaje escalera, con PLC LOGO V8 Y

SOFTWARE LOGOSOFT.

La paramenta y elementos de AT.
Interruptores.
Seccionadores eléctricas.
Introducción a la NOM-029-STPS.
Diagramas unifilares.
Transporte y distribución eléctrica.
Transformadores monofásicos.

Control de Motores 

CONTENIDO

Diseño de planos
eléctricos industriales 
Diseño de un Circuito de Potencia.
Diseño y esquematización de un circuito de control. 
Diseño de tableros eléctricos. 
Planos Eléctricos industriales.
Formato para impresión de planos.
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Mantenimiento predictivo.
Mantenimiento preventivo.
Mantenimiento correctivo.
Normatividad en seguridad industrial.
Equipo de protección personal.

Mantenimiento Industrial 



Práctica 3. Arranque y paro de un motor de seis puntas (estrella
delta).

Diagrama de conexión de un motor trifásico de 6 puntas.
Utilizar protecciones de un motor.
Lógica cableada y lógica de contactos.
Arranque a tensión reducida.

Práctica 4.1. Motor monofásico.                            
Puesta en marcha de un motor
monofásico.

Práctica 4.2. Control de estantes de un almacén.
Utilizar lógica combinacional para la
solución de un problema.
Interpretar tablas de verdad y
trasladarlas a la programación.

Practica 1. Arranque y paro de motor trifásico
Diagrama de conexión de un motor trifásico.
Utilizar protecciones de un motor.
Lógica cableada y lógica de contactos.

Práctica 2. Arranque e inversión de giro de un motor trifásico.
Diagrama de conexión de un motor trifásico.
Utilizar protecciones de un motor.
Lógica cableada y lógica de contactos.
Aplicación de la inversión de giro.
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PRÁCTICAS

ARRANQUE Y PARO DE UN MOTOR TRIFÁSICO EN CADe_SIMU
Aprenderás el funcionamiento de los circuitos de control y potencia para motores trifásicos,
que son fundamentales en aplicaciones industriales. También aprenderás a utilizar los
componentes como contactores, relevadores térmicos, pulsadores y protecciones asi como a
interpretar y utilizar correctamente los símbolos eléctricos.

CONEXIÓN DE UN MOTOR TRIFÁSICO CON ARRANCADOR SUAVE
Aprenderás a conectar y configurar los parámetros del arrancador suave (rampas de

arranque y paro, protección contra sobrecarga, etc.). También realizar conexiones
seguras y confiables para circuitos de control y potencia.
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https://drive.google.com/file/d/14XoV7o_rFbW4W0BbtDKhf8DIC3qoFEJL/view?usp=sharing
https://drive.google.com/file/d/1QhNeyDxoV8YUHUkatR1vIeSOI6Mky8Ez/view?usp=sharing


SOFTWARES

LOGO!Soft Comfort

CADe_SIMU

Nosotros te proporcionamos todos los
softwares que utilizarás durante la

capacitación y te asistimos en la instalación
en caso de que tengas dudas.

INCLUIDOS

AutoCAD



DISPOSITIVOS
UTILIZADOS

Conoce algunos de los equipos que aprenderás a
utilizar durante la capacitación. Se comparte hoja de

datos de cada equipo.

PLC LOGO V8

Marca: SIEMENS
Software: LOGO! Soft Comfort V8
Lenguaje: Ladder, KOP, FBD.
Alimentación: 24 VDC.
Entradas: 8 entradas digitales (4 configurables
como analógicas)
Salidas: 4 digitales.

VDF TECO L510

Marca: TECO-Westinghouse
Control de motores de CA
Rango de potencia: 0.2 kW a 2.2 kW (0.25 HP a 3
HP).
Voltajes de entrada: 200-240 VCA, monofásico
o trifásico.
Puerto Modbus-RTU integrado.

FLUKE 279

Marca: FLUKE
Útil para tomartermografias.
±5 °C o ±5 %, el valor mayor, a 25 °C.
15 funciones de medida: tensión CA con filtro
paso bajo, tensión CC, resistencia, continuidad,
capacidad, comprobación de diodos, lecturas
mín./ máx./med., corriente CA (con iFlex),
frecuencia.

WEG CFW300
Marca: Weg
Corriente nominal de salida de 1,6 a 15,2 A (0,25
HP / 0,18 kW a 10 HP / 7,5 kW), 100-127 V, 200-
240 V o 380-480 V.
4 entradas digitales (PNP o NPN).
1 salida a relé 0,5 A / 250 V ca.
1 entrada analógica 0-10 V cc / 4-20 mA .
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